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Tabela przetaczen

H1 H2 H3 U Vv w 1 ! |
T T3 / T5
1 1 0 X HI LOW
0 1 0 LOW HI X ;
0 1 1 LOW X HI { - {74 T6 T
0 0 1 X LOW HI - g
1 0 1 HI LOW X |\ T w
Vv
1 0 0 HI X LOW ‘
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Tabela przetaczen
H1 H2 H3 U vV w I ! |
T1 T3 / T5
1 1 0 X HI LOW
0 1 0 LOW HI X ;
0 1 1 LOW X HI - {m (l T6
0 0 1 X LOW HI : g
1 0 1 HI LOW X ’
1 0 0 HI X LOW
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Tabela przetaczen

H1 H2 H3 U V w 1 !
T T3 T5
1 1 0 X HI LOW { (
0 1 0 LOW HI X T s
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Tabela przetaczen
HI | H2 H3 U v W *— ! |
T1 T3 / T5
1 1 0 X HI LOW
0 1 0 LOW HI X ;
0 1 1 LOW X HI { - T4 (l T6
0 0 1 X LOW HI - g
1 0 1 HI LOW X |
1 0 0 HI X LOW
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Tabela przetaczen

H1 H2 H3 U v W — ! |

T T3 / T5
1 1 0 X HI LOW
0 1 0 LOW HI X t ;
0 1 1 LOW X HI {Tz {m T6
0 0 1 X LOW HI - g
1 0 1 HI LOW X "
1 0 0 HI X LOW




Czestochowska Elektryczny

[E?Kéiq) Politechnika [<-e ) Wydziat Sekwencja przetaczen jako PROGRAM

Tabela przetaczen

P B e e el b ek b
@D oW 0 =] oo s

H1 H2 H3 U Vv W
1 1 0 X HI LOW
0 1 0 LOW HI X
1 function g = fen(H1_H2_H3)
s 0 1 1 LOW X HI
3 H1 = H1_H2_H3(1);
4 H2 = H1_H2_H3(2);
5 H3 = H1_H2_H3(3); 0 0 1 X Low HI
: TL=8;, T3 =8; T5 =8 1 0 1 HI l'ow X
g T2 =8; T4 =8; Te e 1 0 0 H x LOW
1@ \
11 if ((H1 == 1) && (H2 == 1) && (H3 == 8@))
12 TL=@; T3 =1; T5 = @; Y
13 T2 =0; T4 =98;: T6 = 1;

end

if ((H1 == 1) && (H2 == 8) && (H3
Tl 1; T3 = 8; T5 8;
T2 g; T4 = 8; Te 1;

end

%... MATLAB Function
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Uktad napedowy z silnikiem BLDC

(z regulacja napiecia zrodta zewnetrznego)

Zadawanie predkosci

i kierunku

DIR = 1 - dodatni kierunek
DIR = 0 - ujemny kierunek

kierunek

1

DIR

3000

Discrete
5e-06 s.

Predkos¢ zadana [obr/min]

zadawana jest wartosc
bezwzgledna predkosci

ﬂ'
0—)@—0—# PI

powergui

r(t) = Udc .

sygnaly bramkowe
tranzystorow

sterownik
komutatora elektronicznego

komutator elektroniczny

DIR [« [DIR]
H1
H1j4 H1
s @ o la H2 ® 2
fen » H3
H3
H3 [«

DIR
<Stator current is_a (A)>

<Stator back EMF e_a (V)=

0O m r» o

»
Mobc
A
N m
B
% i
{ if °

—

<Electromagnetic torque Te (N*m)>

»(30/pi
<Rotor speed wm (rad/s)>

* v rad/s-=obr/min

Uab

From3
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- I:l D sygnaly bramkowe tranzystordw
Discrete sterownik
5e-06 5. . komutatora elektronicznego
L
p-owergui elt) D DIR [DIR]
modulator PYWM H1
dla komutatora ‘
Zadawanie predkosci g o H2
i kierunku » Pl » D
DIR = 1 - dodatni kierunek . H3
B . . konwersja znaku momentu
DIR =0 - ujemny kierunek ]
komutator elektroniczny g_PwWM
0.1
: by
1 [DIR] : o
DIR1 650 <Stator current is_a (A)>
Udec
3000 <Stator back EMF e_a (V)=

Predkosé zadana [obr/min]1

<Electromagnetic torque Te (N*m)=

zadawana jest warlogé n .’ .
bezwzglgdna predkosci <Rotor speed wm (rad/s)>

x fi rad/s->obr/min
o




[ﬁ Elektryczny (z regulacja napiecia zrodta zewnetrznego) — wersja EDU

Czestochowska

P%h y soecita [+ ) s Uktad napedowy z silnikiem BLDC

En mnA_ref
- g @ H1_H2_H3 H1 H2 H3
w50 ] | fen
. Mobc_ref
o STEROWNIK
soo ! KOMUTATORA
| ELEKTRONICZNEGO
: g Tm

-] @42 004 G008 008 Bid iz did B8 aid 020

—H + |'_
n_ref e(t r(t) = Udc AP A
B - -] ] )T
BR B
Predkos¢ zadana q- }_ T 5
REGULATOR S |
cCp— . C
[obr/min] PREDKOSCI t i il
PRZEKSZTALTNIK 6T SILNIK BLDC =
) pomiar lc pomiar Uab
pomiar
predkosci . pomiar welwy reg. 1 j* v —b.
n_ref .
n n

sprzezenie zwrotne




Uktad napedowy z silnikiem BLDC
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Uktad napedowy z silnikiem BLDC
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Sygnaty brakowe tranzystoréw
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Ukiad napedowy z silnikiem BLDC

(z regulacja napiecia w komutatorze elektronicznym)
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Podstawy teoretyczne na potrzeby silnika PMSM
(Permanent Magnet Synchronous Motor)

Transformacje uktadéw wspoétrzednych

NATURALNY UKEAD WSPOERZEDNYCH ABC

STACIONARNY DWUFAZOWY UKEAD WSPOLRZEDNYCH af

LAY
Odwroina transformacia i
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Irrverse
Clarka e

Ocwrotna transformacia
Clarke ol -» ABC

NATURALNY UKEAD WSPOLRZEDNYCH ABC
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