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O Problem filtracji aktywnej

O Dynamiczny stabilizator napiecia
O Symeftryzator napiec fazowych
O Whnioski
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Uabcr Ifabcr Ilabcr (Isabc)r UCap

Measurements

L=2mH dl . _
U=L— Filtracja aktywna

f=14.629 kHz
Dla T, maksymalne Al to 24A
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f(da» db: dc) o (Ifabc(t N TO) N Ifrefabc)T(Ifabc(t B TO) N Ifrefabc)

Lin [ (da, dy, do)
TO(ZE“ _Ep E; N NI dc))'
i, () — 3 3 3 ; 3
P T
abc(t +1p) = |
lb(t) s I
To(& » Ep2E¢ Uge(dg +dp = 2dc))
i(£) + 3 3 3 - 3
g1=dq—1=0, g, =—d, <0
gz =dp,—1=<0, gs=—dp <0
gs =d.—1=<0, ge=—d.<0
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2Lidg — Lip — Li, — 2Liq + Lidy + Lid, + E, T, il S D TN S N D 1, S T Ty Vi iy A N Ty, iy i i T i N P P
To To Ty
Udcmin 5T,Udcmin + 4Li, — 7Li, — Li, — 4Lid, + 7Lid, + Lid, — 5E,Ty + 6E,T, 5ToUdcmin + 4Li, — Li, — 7Li, — 4Lid, + Lidy, + 7Lid. — 5E, Ty + 6E.T,
. . ; , wJdcmax : \ 6Ty 6T,
5ToUdcmin — 7Li, + 4Li, — Li, + 7Lid, — 4Lidy, + Lid, + 6E,Ty — 5E,Ty 5T,Udemax 4 4Liy — 7Liy — Liy —4Lidy +7Lidy +Lid, — 5E;Ty+ 6E,Ts 5T,Udcmax + 4Li, — Li, — 7Li, — 4Lid, + Lid, + 7Lid, — 5E,Ty + 6E.T,
6Ty 6T, 6T,
2 T IO, S NED S TN SO MO WY S, SEXDN 0 nD Udemin 5TyUdemin = Lig + 4Liy = 7Li, 4 Lidy — 4Lidy + 7Lid, — 5EyTy + 6E.Ty
6T Udcmax 6T,
5ToUdcmin — 7Li, — Lij, + 4Li, + 7Lid, + Lidy — 4Lid, + 6E, Ty — 5E. T, 5ToUdemin — Li, = 7Li, + 4L, + Lid, + 7Lid, — 4Lid, + 6E,To — 5E. Ty ST Udemax = Lig + 4Liy — 7Li, + Lid, — 4Lidy + 7Lid, — SE, Ty + 6E,T,
6T, 6T, 6T,
5ToUdcmax — 7Li, — Liy, + 4Li, + 7Lid, + Lidj, — 4Lid, + 6E,Ty — 5E.T, 5ToUdcmax — Lig — 7Liy, + 4Li, + Lid, + 7Lidy, — 4Lid, + 6E,To — 5E. T, Udemin
6T, 6T, Udcmax
Udcmin Udemin Udcmin
Udcmax Udcmax Udcmax
Udcmin Udcmax Udcmax
Udcmax Udcmin Udcmax
Udcmax Udcmax Udcmin
Udcmin Udcmin Udcmax
Udcmin Udemax Udcmin
Udcmax Udemin Udcmin
Udcmin Udemax 5T,Udcmin + 5TyUdcmax + 4Lig + 4Liy — 12Li, — 4Lid, — 4Lid, + 12Lid, — 5E,To — 5E, Ty + 11E,T,
Udcmax Udcmin 11T,
Udemin 5ToUdemin + SToUdemax + 4Li, — 12Lip + 4Li, — 4Lidg +12Lid, — 4Lid. — 5E,To + 11EpTo — SEcTo 57 ydemin + 5T,Udcmax + 4Li, + 4Li, — 12Li, — 4Lid, — 4Lidy + 12Lid, — 5E,Ty — 5EpTo + 11E.T,
Udcmax 11T,
5ToUdemin + 5TUdemax ~ 12Liq + 4Li + 4Li +12Lidg ~ 4Lidy ~ 4Lide + 11EaTo = 5EyTo = 5EcTo - 57, Udemin + 5T,Udemax + 4Lia — 12Liy + 4Li, — 4Lidy + 12Lid, — 4Lid, — 5EaTy + 11E,To  SE.To U;jﬁax
11T, 11T, Udcmin
5ToUdcmin + 5ToUdcmax — 12Li, + 4Lij + 4Li, + 12Lid, — 4Lid;, — 4Lid, + 11E,T, — 5E,To — 5E,.T, Udemin s,
11T, Udcmax Udcmin
Udcmin Udcmin 10ToUdcmin + 4Li, + 4Li, — 12Li, — 4Lid, — 4Lidy, + 12Lid, — 5E,Ty — 5E, T + 11E.T,
Udcmax Udcmax 117,
Udcmin 10ToUdemin + 4Liq — 12L1y + 4Lic — 4Lid, + 12Lidy — 4Lid. — SEqTy + 11EpTo — 5E.To 10T,Udemax + 4L, + 4Li), — 12Li, — 4Lid, — 4Lid, + 12Lid. — 5E,To — 5E,To + 11E.T,
Udcmax 11T, Ny M
10ToUdemin — 12Li, +4L1y + 4Ll +12L1d, = 4Lid, — 4Lid. + 11E,To = 5E,To = SEcTo 10T,Udcmax + 4Li, — 12Li, + 4Li, — 4Lid, + 12Lid, — 4Lid, — 5E,Ty + 11E,Ty — 5ET, N
11T, 11T, Udcmax
10T,Udemax — 12Li, + 4Lip + 4Li. + 12Lid, — 4Lid), — 4Lid, + 11E, T, — 5E,T, — SE.T, Udemin b
11T, Udcmax Udcmax
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Simulink diagram 1

APF
Controller

Grid & Load DVR IGBT
Model Model

Simulink diagram 2

Measurements APF Set PWM
(S-function) Controller (S-function)
Real-Ti Automatic C-code
K c€a —I ::r_rlle O generation and
ernet ries compilation Filtracja aktywna
Real-Time
Controller
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Uabc; anbcr Ikabc: Idabcr UCap
Measurements

Controller

Dynamiczny stabilizator napiecia
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Dynamiczny stabilizator napiecia
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Dynamiczny stabilizator napiecia
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O Szybkie przejscie miedzy symulacjq i aplikacjg czasu rzeczywistego

O Wygenerowany kod ~1.5 MB

O Duza pewnosc dziatania

O Problem: brak wsparcia przechwytywania wyjgtkow (dostep do ztego segmentu pamieci,
dzielenie przez zero, pierwiastek z liczny ujemnej)
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