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Agenda

• Wstęp

• Wyświetlanie pseudolosowych treści zadania oraz ocena rozwiązania

• Pseudolosowe zadanie z MES

• Ocena poprawności rozwiązania

• Pułapki przy automatycznym ocenianiu

• Podsumowanie
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Wstęp
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Wyświetlanie pseudolosowych treści zadania oraz ocena rozwiązania

Run Function

function[U,F_reak,F,Nr_el_scisk,Nr_el_rozc,…
Kzr,nr_ind]=MES_kratownica(dane)

.dane=1;  
[U,F_reak,F,Nr_el_scisk,Nr_el_rozc,…K,Kz,d
ane_st]=MES_kratownica(dane)

rng(nr_ind);
Kod wyświetlający treść zadania z wykorzystaniem funkcji 
rand

function[element,wezly]=MES_dane_do_zadania(nr_ind)

nr_ind= %podaj numer ind
tresc_zad(nr_ind)
Rozwiązanie studenta

Submit

% Run learner solution.
dane=[];
[U,F_reak,F,Nr_el_scisk,Nr_el_rozc,K,Kzr,nr_ind]=MES_kratownica(dane);
U(find(abs(U)<1e-8))=0;
% Run reference solution.
[URef,F_reakRef,FRef,Nr_el_sciskRef,Nr_el_rozcRef,KRef,KzrRef,nr_ind]=…
reference.MES_kratownica(nr_ind);
URef(find(abs(URef)<1e-8))=0;
% Compare.
assessVariableEqual('U', URef,'RelativeTolerance',0.001);

rng(nr_ind);
Kod z rozwiązaniem referencyjnym z wykorzystaniem  funkcji rand

Learner Template
Reference Solution
Plik tresc_zad.p
How to call the function
Test

nr_ind=%podaj swój numer indeksu 
[element,wezly]=MES_dane_do_zadania(nr_ind); 
U=[];F_reak=[];F=[];Nr_el_scisk=[];

Nr_el_rozc=[];K=[];Kzr=[];

function[U,F_reak,F,Nr_el_scisk,Nr_el_rozc,…
Kzr,nr_ind]=MES_kratownica(dane)

.

function[U,F_reak,F,Nr_el_scisk,Nr_el_rozc,…
Kzr,dane_st]=MES_kratownica(dane_st)

.
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Treść zadania
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Obliczania odkształceń kratownicy metodą MES

Po połączeniu wszystkich macierzy sztywności dla poszczególnych elementów oraz uwzględnieniu 

warunków brzegowych można obliczyć przemieszczenia zgodnie z zależnością 
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Learner Template
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dane_kratownic.m



© 2024 www.ont.com.pl
© 2024 www.ont.com.pl 9

MES_dane_do_zadania.m
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Reference Solution
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Przykładowe dane do obliczeń (1)
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Przykładowe dane do obliczeń (2)
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Ocena poprawności rozwiązania
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Pułapki przy automatycznym ocenianiu

• Błędy w kodzie prowadzącego

• Trudność przy ustalaniu tolerancji „błędu”

np. assessVariableEqual('x', xRef,'RelativeTolerance',0.001);

Przy x=[2;4;1e-12] i xRef=[2;4;0] rozwiązanie będzie traktowane jako błędne

Rozwiązanie problemu:

x(find(abs(x)<1-8))=0;
xRef(find(abs(xRef)<1-8))=0;
assessVariableEqual('x', xRef,'RelativeTolerance',0.001);
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Podsumowanie

• Dzięki proponowanemu podejściu możliwe jest zróżnicowanie problemów 
zadawanych studentom

• Możemy nie znać wszystkich wariantów zadań

• Należy zwrócić szczególną uwagę przy ustawianiu tolerancji rozwiązań studentów
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Stay in contact

Oprogramowanie Naukowo-Techniczne sp. z o.o.
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